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Актуальність. З 2014 року на сході України безперервно проводяться активні бойові дії в рамках антитерористичної операції. В Україні, за різними даними, кількість людей з ампутованими верхніми кінцівками збільшилась до 13 тисяч, порівняно із 2015 роком, коли таких людей налічувалося близько 10 тисяч. Для порівняння, в США за різними оцінками на 2015 рік, проживають близько 1,9 мільйона людей з ампутованими кінцівками. Приблизно 185 тисяч операцій по ампутації виконується щороку тільки у Сполучених Штатах Америки. 
75% людей без верхніх кінцівок не носять протези через те, що вони вправляються в щоденних справах і без протезів. 35.3% людей без верхніх кінцівок  не носять їх через їхній зовнішній вигляд. Решта 35.3% не носять через те, що не змогли підібрати відповідний до власних вимог протез.
Мета проекту. Сучасні протези коштують дорого (11 тисяч гривень і це лише косметичний протез) - не всі люди мають можливість їх придбати. Крім того, існує проблема індивідуального підбору протезу за фізіологічними та естетичними параметрами. Саме тому ми вирішили створити протез, перевагами якого є:
· невисока вартість;
· просте виробництво;
· [bookmark: _GoBack]модульна структура.
Такий підхід дає можливість окремого виробництва частин протезу в залежності від пошкоджень нанесених людині. Для виробництва даного протезу потрібно мати 3D принтер, схему електроміографа та мікроконтролерну платформу Arduino.
Принцип роботи. Головний мозок людини подає сигнали до спинного мозку, який в свою чергу подає сигнал до м’язової тканини, яка складається зі спеціальних м’язових клітин. Під дією цих сигналів всі клітини скорочуються, отже вся тканина скорочується. Дослідник встановлює електроди на певні місця на поверхні шкіри і, коли м’язова тканина скорочується, електроміограф реєструє сигнали із м’язів, підсилює їх після чого, він посилає інформацію на мікроконтролер Arduino, який починає рухати мотори в правильній послідовності, щоб почали рухатись пальці протезу.
Перспективи розвитку. На даному етапі розробки протезу є долоня, але далі буде проведена розробка повної руки від плеча до кисті. У планах розробки є механічний протез на палець руки, який буде повторювати дії свого сусіда, або, за потреби, він зможе змінювати відстань між протезом та пальцем.  

